JACHTNAVIGATOR Ne4
* ORTODROM HAJOZAS I. *

1 Indulasi és érkezési pozicio Ddtum Navigator

LAT, ° [ ] LAT, ° ]

LON, ° [ 1 LONy ° ]

2 Ortodrom tavolsag

cosD, = cosLAT, x cosLAT}, x cosdLON = sinLAT, x sinLAT = X X * X =
D, = x 60 = tmf

-----

_ sinLAT}, — cosD,, x sinLAT, - X _ _ _ o _ o
cosC, = sinD, x cosLAT, B X - - G=11 =

4 Erkezési utirany

sinLAT, — cosD, x sinLATy, _ - X

’ = = = C S = ° = °
cosCy sinD, x cosLAT, X 2=l , L]
C2 = 1800 - C2 = °
5 Vertex szélessége
cosLAT, = cosLAT, x sinC, = X = 7 Vertex pozicija  LAT, ° ]
LAT, = °[ 1= ° ] LON, ° T ]

6 Vertex hosszusaga

LON, ! [ ] 8Vertex tavolsaga az indulasi ponttél
sindLON,,; = .COSCl = = + dLON, [ 1 sinD,, = cosLAT, x sindLON,, =
sinLAT, :
LON, [ ] p,= X 60" = tmf

9 Csomoépontok
dLON, = ° LON, | [ ] LON, | [ ]
n=1 dLON,=1xdLON,= ° + dLON, ! - dLON, :

LON,, 3 [ ] LON,p, 3 [ ]
tgLAT,, = cosdLON, x tgLAT, = X = LAT,, [ ]

LON, 3 [ ] LON, 3 [ ]
n=2 dLON,=2xdLON, = ° + dLON, : - dLON, :

LON,,, 3 [] LON,,;, 3 [ ]
tgLAT,, = cosdLON, x tgLAT, = X = LAT,, [ ]

LON, 3 [] LON, 3 [ ]
n=3 dLON,=3xdLON,= ° + dLON, ! - dLON, :

LON,, 3 [ ] LON, 3 []
tgLAT 5 = cosdLON, x tgLAT, = X = LAT,; [ ]

LON, 3 [ ] LON, 3 [ ]
n=4 dLON,=4x dLON, = e + dLON, 3 - dLON, j

LON,4, | [ ] LON, | [ ]
tgLAT,, = cosdLON, x tgLAT, = X = LATyy [ ]

LON, 3 [ ] LON, 3 [ ]
n=5 dLON,=5xdLON,= ° + dLON, ! - dLON, :

LON,s, 3 [ ] LON,q, 3 []
tgLAT,s = cosdLON, x tgLAT, = X = LAT s []

LON, 3 [ ] LON, 3 [ ]
n=6 dLON,=6xdLON,= ° + dLON, : - dLON, 3

LON,, 3 [] LON,;, 3 [ ]
tgLAT s = cosdLON, x tgLAT, = X = LAT 6 [ ]

LON, 3 [ ] LON, 3 [ ]
n=7 dLON,=7x dLON,= ° + dLON, : - dLON, :

LON,,, | [ ] LON,, : [

]
tgLAT,, = cosdLON, x tgLAT, = X = LAT,, [ ]




