JACHTNAVIGATOR Nel
* KOZEPSZELESSEG HAJOZAS *

L. FOFELADAT Datum Navigator
1 Indulasi pozicié és megtett ut
LAT, ° ] TC °
LON, ° ] D tmf
2 Szélességkiillonbség 3 Eltavolodas
dLAT =D X cosTC = > X = ] dep =D x sinTC = > X = ]
4 Kozépszélesség 5 Hosszusagkiilonbség
LAT : [ ] de :
a ! P >
+ dLAT/2 ! [ ] dLON = COSLATm_ = [ ]
LAT,, 3 [ ] cosLAT,, =
6 Erkezési pont szélessége LAT,, = °[ ] dLON, = [
LATa 3 [ ] LATm2 = [ ] dLONZ = : [
+ dLAT 3 [ ] dLON = [
LAT,, | []
7 Erkezési pont hossztisaga
LON, 1 [] 8 Eléreszamitott pozicié
+ dLON | (] DRLAT ° 1] ZT  h
LON,, ! [ ] DR LON ° ]
II. FOFELADAT
1 Indulasi és érkezési pozicio
LAT, ° [ ] LAT, ° ]
LON, ° [ ] LON, ° ]
2 Szélességkiilonbség 3 Kozépszélesség 4 Hosszusagkiilonbség
LAT, [ ] LAT, [ ] LON, [ ]
— LAT, [ ] + dLAT/2 [ ] - LON, [ ]
dLAT [ ] LAT,, [ ] dLON [ ]
dLAT [ ] cosLAT,, = dLON 1]
o LAT,, = °[ ] dep, = ]
5 Eltavolodas LAT,, = °[ ]dep,= 1]
dep = dLON x cosLAT,, = > X = T ] dep = T ]
6 Utirany
_ dep _ L _ o _ o
th_dLAT_ - = C=1[] [ ] TC=
7 Tavolsag
dLAT ' dep '
cosC o vagy sinC tmf
8 Megtett utszakasz
D= tmf
TC= °




