JACHTNAVIGATOR Ne7

* ORTODROM HAJOZAS IV. *

OSSZETETT HAJOZAS Déatum Navigdtor
1 Indulasi és érkezési pozicio
LAT, ° [ ] LAT, ° ]
LON, ° [ ] LON, ° ]
2 Limitalt szélesség
LAT, ° T
Elsé vertex
3 Indulasi utirany
. cosLAT}, o _ o
Slncl - COSLATa - - Cl - [ ] [ ] -
4 Els6 vertex hosszusagkiilonbsége
cosdLONy, = tgLAT, x ctgLAT| = X = dLONy, = ° 1]
5 Elsé vertex hossziisaga
LON, | [ ]
+ dLON, | [ ]
LON,, ! [ ]
7 Elso6 vertex pozicidja
6 Elso vertex tavolsaga >
sinLAT LAT;, ° [ ]
— a _ — o > o >
cosDy, = SHLAT, = D,, = X 60’ = tmf LON,, [ ]
Masodik vertex
8 Erkezési utirany
. cosLAT, o _ o
SlnCZ - COSLATb - - CZ - [ ] [ ] -
9 Masodik vertex hosszusagkiilonbsége
cosdLONy, = tgLAT, X ctgLAT| = X = dLONy, = ° 1]
10 Masodik vertex hossziisaga
LON, | [ ]
+ dLON,, | [ ]
LON,, ! [ ]
12 Masodik vertex pozicidja
11 Masodik vertex tavolsaga ,
sinLAT, LAT, ° [ ]
COSDVZ = Si}’lLATL = = sz = X 60" = tmf LONV2 [ ]
13 Hosszusagkiilonbség
LON, 3 [ ]
- LON, : [ ]
dLON ! [ ]
14 A két vertex kozotti hosszusagkiilonbség
dLON; = dLON — (dLON,,; + dLON,,) = ° T - ( ° 1+ ° T 1) = ° 1]
D; = dLONj; x cosLATy = ° [ Ix = °Xx 60’ = tmf

15 A teljes ortodroma tavolsag
Dvl

+ Dy,

+ D,

>D tmf




